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Die Erfindung bezieht sich auf eine Vor- 
richtung zum Bewegen von Fingern oder Ar- 
beitsgeraten art Ersatzgliedern, bei welcher er- 
findungsgemaB die Bcwegung der Finger o. dgl. 

5 durch die Drehung einer frei bewegbaren Platte 
bewirkt wird, die mit einer oder mehreren 
schiefen Ebenen versehen ist, welche auf Stan- 
gen einwirken, die verschiebbar an dem am 
Arm unbeweglich angeordneten Ersatzglied vor- 

io gesehen sind. 

Man hat bereits vorgeschlagen, eine beweg- 
liche Platte an einer den Stumpf aufnehmen- 
den Hulse bei kiinstlicben Handen anzuordnen, 
ohne jedoch hierbei im Sinne der vorliegen- 

15 den Erfindung Schragflachen an dieser Platte 
anzuordnen, die mit einem Gestange in Ver- 
bindung stehen. Die bekanntgewordenen Vor- 
richtungen sind verhaltnismaBig komplizierter 
Konstruktion ; insbesondere bedurfte es bei 

ao ihnen besonderer Feststellungsfedern oder He- 
bel, 11m die kunstliche Hand in der Greif- 
stellung festzuhalten oder um sie wieder zu 
ftffnen. 

Die Vorrichtnng nach vorliegender Erfin- 
35 dung ist aber von auBerordentlich einfacher 
Bauart, welche ohne Benutzung von Draht- 
zflgen, Getrieben, besondcren Feststellungs- 
federn, Hebeln o. dgl. einwandfrei wirkt. 
Ein weiterer Vorteil der Vorrichtung nach 
30 vorliegender Erfindung ist .folgender: Man 
kann die Druckwirknng der einen Stange durch 
ganz einfache Mittel selbsttatig bestehen lassen, 
auch wenn die Muskeltatigkeit (die Pronations- 
drehung), die die Stange betatigt hat, auf- 
35 hort, z. B. durch Anordnung einer Vertiefung 
oder eines Vorsprunges an geeigneten Stellen 



der schiefen Ebene. Es ermijglicht dies, stun- 
denlang mit dem Daumen der kOnstlichen 
Hand der Erfindung den gefaBten Gegenstand 
festzuhalten, ohne die Muskeln wahrend die- 40 
ser Zeit anzustrengen. Das L5sen des Dau- 
mens erfolgt im gegebenen Moment durch 
Supinationsbewegung (d. i. Drehen in entge- 
gengesetzter Richtung). 

SchlieBlich sei erwahnt, daB die drchbare 45 
Scheibe mit Schragflache nach vorliegender 
Erfindung sehr geeignet dazu ist, mit Muskel- 
stumpfschlingen, die nach der Ceci-Sauerbrach- 
schen Operationsmethode hergcstellt sind, in 
Drehung gesetzt zu werden. Audi hierbei ist 50 
die Moglichkeit der selbsttatigen Feststellung 
der den Daumen schlieCenden Stange von er- 
heblicher Bedeutung, weil jede besondere Arre- 
tierungsvorrichtung, zu deren L6sung wieder 
besondere Krafte gehoren, sich erubrigt. 55 

Auf der Zeichnung ist ein Ausfuhrungsbei- 
spiel des Erfindungsgegenstandes dargestellt; 
es ist 

Fig. 1 eine Gesamtansicht der Vorrichtung 
gemaB der Erfindung, und 60 

Fig. 2 eine abgebrochene Schni transient der 
kunstbehen Hand in vergroBertem MaOstabe. 

Wie aus Fig. 1 hervorgeht, ist die kiinst- 
liche Hand 1 unter Vennittlung von Schienen 2 
mit in. der Nahe des Ellenbogengelenkes um 65 
den Arm geklemmten Vorder- und Oberarm- 
htilsen 3 verbnnden, derart, daB die Hand 1 
die Drehbewegungen des Armstumpfcs 4 nicht 
mitmacht. Am Ende de= Vordexarnistumpfes 
ist eine dem Querschnitt desselben entspre- 70 
chende Htilse 5 befestigt, welche eine Platte 6 
mit zwei nach verschiedenen Richtungen ge- 



neigten Schragflachen 7 und 8 tragi. Jede 
dcr Schragflachen 7 und 8 arbeitet mit je einer 
in der Basis der kunstlichen Hand verschieb- 
baren, jedoch um ihre Langsachse nicht dreh- 
5 baren Stange 9 bzw. 10 zusammcn. Die En- 
dcn der Stangen sind mit gegen die Schrag- ! 
flachen 7 und 8 bzw. gegen die Druckflackcn ; 

11, 12 des zu bewegcndcn Fingers oder Ar- j 
bcitsgerates (in dem dargestelltcn Ausfiihrungs- | 

10 beispiel des zu bewcgenden Daumcns 13)* lie- ; 

genden Rolicn 14 bzw. 15 vcrsehen. An der 

die Schragflachen tragenden Platte 6 ist in ! 

der Milte ein Bolzen 16 befestigt, der sich in ! 

einem in dem Ersatzglied vorgesehenen Lager j 
15 dreht und zur Fuhrung der Platte bzw. des ! 

Armstumpfes dient. i 
Die Wirkungsweise der Vorrichtung ist kurz 

wie folgt: 

Befindet sich der Armstumpf in seiner Nor- 
20 mallage, so nimmt der zu bewcgende Teil 
(Daumen 13) seine Mittelstellung ein. Die Rol- : 
len 14, 15 der Stangen 9 und 10 liegen stets 
gegen die zugehSrigen Flachen 7, 8 bzw. n, . 

12. Wird nun der Armstumpf in einer dem , 
35 Sinne des Uhrzeigers entsprcchenden Richtung \ 

gedreht, so wird die Stange 10 vorgeschoben, 
der Daumen 13 durch Vermittlung der Flache 
12 von den Fingern fort- und die Stange 9 
unter EinfluG der Druckflache 11 zuriickbc- 

30 wegt, wobei die Rolle 14 der Stange 9 frei . 
entlang der Schragflachc 7 gleitet. Bei einer j 
Drchung des Armstumpfes im entgegengesetz- ; 
ten Sinnc wird die Stange 9 zwecks SchlicBung 
des Daumens vorgeschobcn, wobei die Stange 

35 10, ohne Arbeit zu verrichten, durch die Druck- '■ 
flache 12 riickwarts bewegt wird. 

Es sei noch erwahnt, daB die Vorrichtung I 
gemaB der Erfindung auch benutzt werden : 
kann, wenn der Arm oberhalb des Ellenbogcn- ; 

40 gclcnkes amputiert werden muBte, in welchem j 
Falle dann die Drchbewegungcn des Oberarm- ] 



stumpfes zum Bewegen von Arbeitsgeratcn be- 
nutzt werden. In diesem Falle wiirde die 
Verschiebung der in der Oberarmhulse angc- 
ordneten Stangen durch geeignete Mittel (z. B. 45 
Bowdendrahte) auf die Hand iibertragen wer- 
den. 

Gewiinscht en falls konnen die Schragflachen 
7, 8 fedcrnd an der Platte 6 angeordnet wer- 
den, wodurch ein sanfteres Gegeneinander- 50 
pressen der einzelnen Teile erzielt und so die 
Moglichkeit einer Beschadigung der Vorrich- 
tung auf ein Minimum herabgemindert wird. 

Um die Anzahl der Bewegungsmoglichkei- 
ten der Teile des Ersatzgliedcs zu erhohen, 55 
konnen im Verein mit der Vorrichtung ge« 
ma.13 der Erfindung auch die vom Schulter- 
blatt becinfluBten Schnurzugc ( benutzt werden. 

Patent-AnsprCche: 60 

1. Vorrichtung zum Bewegen von Fin- 
gern oder Arbeitsgeratcn oder Teilen von 
solchen an Ersatzgliedern, gekennzeichnet 
durch eine frei bewegbare Platte (6), die 65 
mit einer oder mehreren schiefen Ebenen 

(7, 8) verschen ist, welche auf Stangen (9, 
10) einwirken, die verschiebbar in dem 
am Arm unbeweglich angeordneten Ersatz- 
glied vorgesehen sind. 70 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Schrag- 
flachen (7, 8) federnd an der Platte ange- 
ordnet sind. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2, 75 
dadurch gekennzeichnet, daB in der Mitte 
der die Schragflachen tragenden Platte ein 
Bolzen (16) 0. dgl. befestigt ist, der sich 

in einem in der Basis der ktinstlichen 
Hand vorgesehenen Lager dreht und zur 80 
Fuhrung der Platte und des Armstumpfes 
dient. 
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